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^= (54) Title: TWIN-MOTOR INDEPENDENT VACUUM CLEANER 
== (54) Titre : ASPIRATEUR AUTONOME BIMOTEUR 




(57) Abstract: The invention relates to an independent vacuum cleaner, com- 
prising a housing (1), mounted on transport means (R), a fan (T), supported by 
the housing (1), for the generation of a depression in a particle collector (S) across 
a filtration membrane (M), a beating brush (B), fixed to the housing (1) and con- 
nected to said collector by means of a first duct (C), a suction device (42) which 
may be connected to said collector (5) by means of a second flexible duct (41), 
means for the selective connection of the first duct (C), or the connector (40) for 
said second duct (41) to said collector (S), a first motor (Ml) for driving said fan 
(T), a second motor (M2) for driving the beater brush (B), an electric circuit for 
supplying said motors (Ml, M2) from a battery (E) carried in said housing (1) 
and a control body (31) with three positions for the stopping of the motors (Ml, 
M2) in a first position, operation of the first motor (Ml) in a second position and 
simultaneous operation of the two motors (Ml, M2) in a third position. The in- 
vention is characterised in that the electrical supply circuits for the two motors 
(Ml, M2) are embodied such that, in the third position for the control body (31) 
the two motors (Ml, M2) are supplied in series. 

(57) Abrege : Llnvention conceme un aspirateur autonome comportant un bati 
(1) monte* sur des organes de transport (R), une turbine (T) portee par le bati 
(1) et destined a creer a travers une membrane flltrante (M) une depression dans 
un collecteur de particules (S), un balai batteur (B) solidaire du bati (1) et rac- 
corde* audit collecteur via un premier conduit (C), un dispositif de succion (42) 
susceptible d'etre raccordg audit collecteur (5) via un deuxieme conduit souple 
(41), des moyens (30) pour mettre s£lectivement en communication ledit premier 
conduit (C) ou raccord (40) dudit deuxieme conduit (41) en communication avec 
ledit collecteur (S), un premier moteur (Ml) pour en trainer ladite turbine (T), un 
deuxieme moteur (M2) pour entrainer le balai batteur (B), un circuit electrique 
pour alimenter lesdits moteurs (Ml, M2 a partir d'une batterie (E) portee par le- 
dit bati (1) et un organe de commande (31) a trois positions qui provoque rarret 
des moteurs (Ml, M2) dans une premiere position, le fonctionnement du pre- 
mier moteur (Ml) dans une deuxieme position et le fonctionnement simultanS 
des deux moteurs (Ml, M2) dans une troisieme position, caracteris6 par le fait 
que le circuit d'ali mentation electrique des moteurs 
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(Ml, M2) est realise" de telle maniere que dans la troisieme position de l'organe de commande (31), les deux moteurs (Ml, M2) sont 
alimented en s£rie. 
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Aspirateur autonome bimoteur 

l/invention concerne un aspirateur autonome a grande 
efficacite de nettoyage. 

Elle concerne plus precisement un aspirateur autonome 
5 comportant un b§ti monte sur des organes de transport, une turbine 
portee par le bati et destinee a creer a travers une membrane filtrante une 
depression dans un collecteur de particules, un balai batteur solidaire du 
b§ti et raccorde audit collecteur via un premier conduit, un dispositif de 
succion susceptible d'etre raccorde audit collecteur via un deuxieme 

10 conduit souple, des moyens pour mettre selectivement en communication 
ledit premier conduit ou le raccord dudit deuxieme conduit en 
communication avec ledit collecteur, un premier moteur (Ml) pour 
entrainer ladite turbine, un deuxieme moteur (M2) pour entrainer le balai 
batteur, un circuit electrique pour alimenter lesdits moteurs a partir d'une 

15 batterie porte par ledit bati et un organe de commande a trois positions 
qui provoque I'arret des moteurs dans une premiere position, le 
fonctionnement du premier moteur (Ml) dans une deuxieme position et le 
fonctionnement simultane des deux moteurs (Ml, M2) dans une troisieme 
position. 

20 Un tel aspirateur bimoteur a courant continu est decrit dans 

W0 03/00 3896. Dans ce type d'aspirateur, les deux moteurs sont montes 
en parallele aux bornes de la batterie et sont commandes chacun par un 
interrupteur a deux positions. Les performances de la turbine dependent 
de I'encrassement de la membrane filtrante. Lorsque le collecteur est 

25 charge de particules, I'efficacite du nettoyage diminue fortement. Pour y 
remedier on equipe les moteurs d'entrainement de la turbine et du balai 
batteur de circuits electroniques complexes et couteux. 

L'un des buts de Hnvention est de proposer un aspirateur 
autonome du type mentionne dans I'introduction du present memoire, 

30 dans lequel la tension appliquee aux bornes des deux moteurs s'adapte 
automatiquement, dans le mode de fonctionnement batteur, en fonction 
de I'encrassement de la membrane filtrante, sans la presence de circuits 
electroniques. 

Llnvention atteint ce but par le fait que le circuit d'alimentation 
35 electrique des moteurs est realist de telle maniere que dans la troisieme 
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position de I'organe de commande, les deux moteurs sont alimentes en 
se>ie. 

De maniere surprenante, on constate en effet que lorsque le 
collecteur s'encrasse, le voltage sur le moteur d'entrainement de la turbine 
5 augmente et le voltage sur le moteur du balai batteur diminue. 

Avantageusement, I'organe de commande comporte un bouton 
monte rotatif sur le ch§ssis, ce bouton comportant deux chemins de came 
susceptibles chacun de commander I'ouverture ou la fermeture d'un 
interrupteur, a savoir un premier interrupteur SI qui en position de 
10 fermeture alimente les deux moteurs, et un deuxieme interrupteur S2 qui 
en position de fermeture court-circuite le deuxieme moteur. 

Un autre but de Hnvention est de proposer un aspirateur 
autonome et bimoteur dans lequel I'organe de commande a trois positions 
actionne egalement les moyens pour mettre selectivement le premier 
15 conduit ou le raccord du deuxieme conduit en communication avec le 
collecteur. 

Cet autre but est atteint selon llnvention par le fait que I'organe 
de commande comporte un bouton monte rotatif sur le ch§ssis, ce bouton 
comportant les moyens pour mettre selectivement en communication le 

20 premier conduit ou le raccord du deuxieme conduit avec le collecteur, et 
comportant, en outre, deux chemins de came susceptibles chacun de 
commander I'ouverture ou la fermeture d'un interrupteur, a savoir un 
premier interrupteur qui en position de fermeture alimente au moins le 
premier moteur et un deuxieme interrupteur commandant le 

25 fonctionnement du deuxieme moteur. 

Dans ce cas le circuit d'alimentation electrique des moteurs 
peut etre realise de telle maniere que dans la troisieme position de 
I'organe de commande, les deux moteurs sont alimentes en parallele, le 
deuxieme interrupteur commandant un microprocesseur qui gere la 

30 puissance delivree par les deux moteurs. 

Selon une autre caracteristique avantageuse de llnvention, le 
bouton comporte, en outre, les moyens pour mettre selectivement en 
communication le premier conduit ou le raccord du deuxieme conduit avec 
le collecteur. 

35 Le bouton comporte, de preference, un corps cylindrique dans 

lequel est menage un canal coude debouchant d'une part sur la face 
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arriere dudit bouton et sur un cote de sa peripheric, ce corps etant destine 
a loger dans une cavite cylindrique menagee dans le batd, le fond de cette 
cavite comportant un orifice communiquant avec le collecteur, et ia 
peripheric de cette cavite presentant deux orifices diametralement 
5 opposes dans lesquels debouchent respectivement le premier conduit et le 
raccord du conduit souple. 

Les dispositions suivantes sont en outre, de preference, 
adoptees. Les chemins de came sont formes a la peripherie du corps et 
sont disposes dans des plans paralleles perpendiculaires a I'axe du bouton. 
10 Le premier chemin de came qui commande I'ouverture ou la 

fermeture du premier interrupteur (SI) presente deux protuberances 
diametralement opposees, et le deuxieme chemin de came qui commande 
I'ouverture ou la fermeture du deuxieme interrupteur (S2) comporte une 
seule protuberance. 

15 La protuberance du deuxieme chemin de came et les 

protuberances du premier chemin de came sont disposees dans un plan 

contenant I'axe de rotation du bouton. 

Les deux interrupteurs (SI, S2) sont dans des regions 

radialement opposees de la cavite dans laquelle loge le bouton. 
20 Les protuberances sont disposees dans le plan de symetrie du 

canal coude. 

D'autres avantages et caracteristiques de Invention ressortiront 
a la lecture de la description suivante faite a titre d'exemple et en 
reference aux dessins annexes dans lesquels : 
25 la figure 1 represente une vue de profit en coupe d'un 

aspirateur selon Invention ; 

la figure 2 montre le schema du circuit electrique selon I'art 

anterieur ; 

la figure 3 montre le schema du circuit electrique selon 
30 Hnvention ; 

la figure 4 est une coupe selon un plan de symetrie, du bouton 
qui permet le passage du mode batteur au mode succion, et I'arret des 
moteurs logeant dans une cavite du bati ; et 

la figure 5 est une coupe selon la ligne V, V de la figure 4. 
35 L'aspirateur represente sur la figure 1 comprend un biti 1 

monte sur des organes de transport R, qui porte une turbine T entrainee 
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par un premier moteur electrique Ml et destine a creer, a travers une 
membrane filtrante M, une depression dans un collecteur de particules. La 
turbine T et le premier moteur Ml logent dans une chambre k et le 
collecteur est ici constitue d'un sac souple S a paroi permeable a I'air, 
5 enferm6 dans un compartiment K delimite vers le haut et lateralement par 
une paroi rigide etanche et vers le bas par la membrane M qui assure la 
separation avec la chambre d'aspiration k. La membrane M peut faire 
partie du sac S. La turbine T aspire dans le compartiment l< et evacue I'air 
aspire dans une volute 11 qui debouche dans une chambre 12 
10 communiquant avec I'exterieur au travers d'orifices. 

A I'extremite inferieure du bati 1 est prevu un balai batteur B 
sous la forme d'une brosse rotative entrainee par un deuxieme moteur 
M2. 

La reference E designe une batterie rechargeable qui loge dans 
15 un carter A dispose sous la turbine T et qui sert a alimenter en courant 
continu les deux moteurs Ml et M2. 

Le sac S est cale a llnterieur du compartiment K au moyen de 
saillies D solidaires de la paroi interne dudit compartiment K et comporte 
une ouverture 20 qui s'adapte sur une sortie 21 d'un dispositif 30 
20 permettant de mettre selectivement en communication Tinterieur du sac S, 
soit avec un conduit C raccorde au balai batteur B, soit avec un raccord 40 
sur lequel peut etre fixe une extremite d'un conduit souple 41 qui est 
equipe a son autre extremite d'un dispositif de succion 42. 

La reference N designe un moyen de prehension de I'aspirateur 
25 en forme de U renverse et qui peut etre monte coulissant sur le bati. 

La figure 2 montre les circuits d'alimentation electrique des 
deux moteurs Ml et M2 selon I'etat de la technique. 

Les deux moteurs Ml et M2 sont montes en parallele. Un 
premier interrupteur general SI permet I'alimentation electrique du 
30 premier moteur Ml d'entramement de la turbine T, en mode de 
fonctionnement batteur et en mode de fonctionnement succion. Un 
deuxieme interrupteur S2 permet, dans la position de fermeture, 
I'alimentation electrique du deuxieme moteur M2 du balai batteur B si le 
premier interrupteur SI est egalement en position de fermeture. 
35 La figure 3 montre le cablage electrique de I'aspirateur 1 selon 

le premier aspect de llnvention qui va maintenant etre decrit en detail . 
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Les deux moteurs Ml et M2 sont disposes en serie et le premier 
interrupteur SI permet en position de fermeture I'alimentation des deux 
moteurs Ml et M2. Le deuxieme interrupteur S2 est monte dans le circuit 
de maniere a shunter, en position de fermeture, le moteur M2 qui entrame 
5 le balai batteur B. 

Lorsqu'on utilise I'aspirateur en mode batteur, le premier 
interrupteur SI est dans la position de fermeture et le deuxieme 
interrupteur S2 est dans la position d'ouverture. La somme des tensions 
appliquees sur les moteurs Ml et M2 est alors egale a la tension de la 
10 batterie E. 

Lorsqu'on utilise I'aspirateur en mode succion, le premier 
interrupteur SI est dans la position de fermeture et le deuxieme 
interrupteur S2 est egalement dans la position de fermeture. Le deuxieme 
moteur M2 est alors shunte ou court-circuite. La tension appliquee sur le 

15 premier moteur Ml est egale a la tension de la batterie E. 

Lorsque I'aspirateur est au repos, le premier interrupteur SI est 
dans la position d'ouverture. L'organe de commande des deux 
interrupteurs SI et S2 fait en sorte que dans la position de repos ou 
d'arnlt, le deuxieme interrupteur S2 soit egalement dans la position 

20 d'ouverture. 

Les tableaux 1 et 2 suivants montrent en exemple les tensions. 
U (Volt) appliquees sur les moteurs Ml et M2 7 Hntensite du courant I 
(Ampere), la puissance P (Watts), la depression DP (mm d'eau) ; et la 
Vitesse de la turbine N (en nombre de tours/minute), selon que le sac S 

25 est propre (tableau 1) ou encrasse (tableau 2), dans le mode de 
fonctionnement batteur. 





U(V) 


KA) 


P(W) 


DP (mm H20) 


N. turbine 


Ml 


6,0 


9,0 


54 


150 


10 000 


M2 


6,0 


9,0 


54 






E 


12,0 


9,0 


108 







Tableau 1 

30 
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U(V) 


1(A) 


P(W) 


DP (mm H20) 


N. turbine 


Ml 


8,0 


8,0 


64 


300 


14 000 


M2 


4,0 


8,0 


32 






E 


12,0 


8,0 


96 







Tableau 2 



5 On constate qu'en cas d'encrassage du sac S le voltage 

applique sur le moteur Ml augmente tandis que le voltage applique sur le 
moteur M2 diminue. Ainsi le mode de cablage propose permet 
d'augmenter automatiquement la puissance du premier moteur Ml 
d'entrainement de la turbine T en fonction du remplissage du sac S. 

10 Le tableau 3 suivant montre les memes valeurs en cas de 

fonctionnement en mode succion, dans lequel le premier moteur Ml seul 
est alimente en courant electrique, selon que le sac S est propre ou 
encrasse. 







U/V 


HA) 


P(W) 


DP (mm H20) 


N. turbine 


Sac propre 


Ml 


12,0 


20,0 


240 


250 


15 000 


Sac encrass^ 


Ml 


12,0 


10,0 


120 


550 


19 000 



15 

Tableau 3 

On constate que, dans ce mode de fonctionnement, ... la 
depression creee par la turbine est fortement augmentee Iprsque le sac 
estplein. 

20 Les figures 4 et 5 montrent le dispositif 30 qui permet de 

mettre selectivement en communication Hnterieur du sac C soit avec le 
conduit C soit avec le raccord 40 du conduit souple 41. Ce dispositif 30 se 
presente sous la forme d'un bouton 31 monte rotatif autour d'un axe de 
rotation 32 coaxial a la sortie 21 sur lequel est montee I'ouverture 20 du 

25 sac S. Ce bouton 32 comporte un corps cylindrique 33 d'axe 32 qui loge 
dans une cavite cylindrique 34 menagee dans le bati 1. Dans la cavite 
cylindrique 34 debouchent dans des directions opposees, perpendiculaires 
a I'axe X, d'une part, le raccord 35 du conduit C et le raccord 40 du 
conduit souple 41 du dispositif de succion 42. Le corps cylindrique 33 
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presente un canal coude 36, dont une extremite debouche en regard de 
la sortie 21 et dont I'autre extremite debouche sur la peripherie du corps 
cylindrique 33 et peut §tre mise en regard de I'un des raccords 35 ou 40 
par rotation du bouton 31 autour de I'axe 32. 
5 Le bouton 31 presente en outre sur sa face externe un moyen 

de prehension 37, sous la forme d'une oreille destinee a permettre, par 
prehension manuelle, la rotation dudit bouton 31 autour de I'axe 32. 

Le corps cylindrique 33 presente pres de I'extremite interieure 
en appui contre le fond de la cavite 34, une zone 38 qui a un diametre 

10 inferieur a celui de I'autre partie du corps 33, et qui presente a sa 
peripherie deux chemins de came 39a et 39b disposes dans des plans 
paralleles perpendiculaires a I'axe 32, destines, le premier 39a, a 
commander le premier interrupteur SI et, le deuxieme 39b, a commander 
le deuxieme interrupteur S2, ces interrupteurs SI et S2 etant montes dans 

15 des logements prevus a la peripherie de la cavite cylindrique 34 et 
sensiblement diametralement opposes. 

Le premier chemin de came 39a est forme par la peripherie 
cylindrique de la zone 38 et par deux protuberances 44 et 45 
diametralement opposees, tandis que le deuxieme chemin de came 39b 

20 est forme par la peripherie cylindrique de la zone 38 et par une seule 
excroissance 46 disposee au voisinage immediat de I'excroissance 45. De 
preference les excroissances 44, 45 et 46 sont situees dans le plan de 
symetrie du bouton 31 qui contient la ligne mediane du canal coude 36. 

Dans la position du bouton 31 montree sur les figures 4 et 5, 

25 Hnterrupteur SI est ferme, Hnterrupteur S2 est ferme et le conduit souple 
41 est en communication avec I'interieur du sac S via, le raccord 40, le 
canal coude 36 et la sortie 21. Dans cette configuration, le premier moteur 
Ml est alimente en courant, le deuxieme moteur M2 est shunte, et 
I'aspirateur foncBonne en mode succion. 

30 Si Ton fait pivoter le bouton 31 de 180°, dans I'un ou I'autre 

sens, autour de I'axe 32, Hnterrupteur SI est ferme, Hnterrupteur S2 est 
ouvert, et le conduit C est en communication avec I'interieur du sac S via 
le raccord 35, le canal coude 36 et la sortie 21. Les deux moteurs Ml et 
M2 sont ainsi branches en serie et alimentes par la batterie E. L'aspirateur 

35 fonctionne alors en mode batteur. 
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Lorsque, lors de la rotation du bouton 31 autour de I'axe 32, les 
excroissances 44, 45 et 46 s'eloignent de la position verticale, les 
interrupteurs SI et S2 s'ouvrent et les moteurs Ml et M2 s'arretent car ils 
ne sont plus alimentes en courant. L'aspirateur est alors en mode arret ou 
5 de repos. 

II est a noter que le bouton 31 peut etre facilement retire de 
son logement, ce qui provoque de maniere sure I'ouverture des 
interrupteurs SI et S2et I'arret des moteurs Ml et M2. Cette disposition 
permet de nettoyer facilement le canal coude 36 en cas de bourrage. 

10 Dans le cas ou les deux moteurs Ml et M2 sont alimentes en 

parallele, comme cela est montre sur la figure 2, le dispositif 30> qui 
permet de mettre selectivement en communication llnterieur du sac C soit 
avec le conduit C soit avec le raccord 40 du conduit souple 41, est 
identique a celui montre sur les figures 4 et 5 et decrit ci-dessus. 

15 Llnterrupteur SI en position de fermeture provoque alors 

I'alimentation electrique d'un circuit electronique de puissance qui 
comporte un microprocesseur gerant les puissances electriques livr^s aux 
moteurs Ml et M2 7 en fonction de I'ouverture et de la fermeture de 
llnterrupteur S2. 

20 
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REVENDICATIONS 

1. Aspirateur autonome comportant un bati (1) monte sur des 
5 organes de transport (R), une turbine (T) portee par le bati (1) et destinee 

a creer a travers une membrane flltrante (M) une depression dans un 
collecteur de particules (S), un balai batteur (B) solidaire du bati (1) et 
raccord^ audit collecteur via un premier conduit (C), un dispositif de 
succion (42) susceptible d'etre raccorde audit collecteur (5) via un 

10 deuxieme conduit souple (41), des moyens (30) pour mettre 
selectivement ledit premier conduit (C) ou le raccord (40) dudit deuxieme 
conduit (41) en communication avec ledit collecteur (S), un premier 
moteur (Ml) pour entramer ladite turbine (T), un deuxieme moteur (M2) 
pour entrainer le balai batteur (B), un circuit electrique pour alimenter 

15 lesdits moteurs (Ml, M2) a partir d'une batterie (E) portee par ledit b§ti 
(1) et un organe de commande (31) a trois positions qui provoque I'arret 
des moteurs (Ml, M2) dans une premiere position, le fonctionnement du 
premier moteur (Ml) dans une deuxieme position et le fonctionnement 
simultane des deux moteurs (Ml, M2) dans une troisieme position, 

20 caracterise par le fait que le circuit d'alimentation electrique des moteurs 
(Ml, M2) est realise de telle maniere que dans la troisieme position de 
I'organe de commande (31), les deux moteurs (Ml, M2) sont alimentes en 
s6rie. 

2. Aspirateur selon la revendication 1 caracterise par le fait que 
25 I'organe de commande comporte un bouton (31) monte rotatif sur. le 

chassis (1), ce bouton comportant deux chemins de came (39a, 39b) 
susceptibles chacun de commander I'ouverture ou la fermeture d'un 
interrupteur, a savoir un premier interrupteur (SI) qui en position de 
fermeture alimente les deux moteurs (Ml, M2) et un deuxieme 
30 interrupteur (S2) qui en position de fermeture court-circuite le deuxieme 
moteur (M2). 

3. Aspirateur selon la revendication 2 caracterise par le fait que 
le bouton (31) comporte, en outre, les moyens (30) pour mettre 
selectivement en communication le premier conduit (C) ou le raccord (40) 

35 du deuxieme conduit (41) avec le collecteur (S). 
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4. Aspirateur autonome comportant un bati (1) monte sur des 
organes de transport (R), une turbine (T) portee par le bati (1) et destinee 
a creer a travers une membrane filtrante (M) une depression dans un 
collecteur de particules (S), un balai batteur (B) solidaire du biti (1) et 

5 raccorde audit collecteur via un premier conduit (C), un dispositif de 
succion (42) susceptible d'etre raccorde audit collecteur (5) via un 
deuxieme conduit souple (41), des moyens (30) pour mettre 
selectivement ledit premier conduit (C) ou le raccord (40) dudit deuxieme 
conduit (41) en communication avec ledit collecteur (S), un premier 

10 moteur (Ml) pour entramer ladite turbine (T), un deuxieme moteur (M2) 
pour entrainer le balai batteur (B), un circuit electrique pour alimenter 
lesdits moteurs (Ml, M2) a partir d'une batterie (E) portee par ledit b§ti 
(1) et un organe de commande (31) a trois positions qui provoque I'arret 
des moteurs (Ml, M2) dans une premiere position, le fonctionnement du 

15 premier moteur (Ml) dans une deuxieme position et le fonctionnement 
simultane des deux moteurs (Ml, M2) dans une troisieme position, 
caracterise par le fait que I'organe de commande comporte un bouton 
(31) monte rotatif sur le chissis (1), ) ce bouton comportant les moyens 

(30) pour mettre selectivement en communication le premier conduit (C) 
20 ou le raccord (40) du deuxieme conduit (41) avec le collecteur (S), et 

comportant, en outre, deux chemins de came (39a, 39b) susceptibles 
chacun de commander I'ouverture ou la fermeture d'un interrupteur, a 
savoir un premier interrupteur (SI) qui en position de fermeture alimente 
au moins le premier moteur (Ml) et un deuxieme interrupteur (S2) 
25 commandant le fonctionnement du deuxieme moteur (M2). 

5. Aspirateur selon la revendication 4 caracterise par le fait que 
le circuit d'alimentation electrique des moteurs (Ml, M2) est realise de 
telle maniere que dans la troisieme position de I'organe de commande 

(31) , les deux moteurs (Ml, M2) sont alimentes en parallele, le deuxieme 
30 interrupteur commandant un microprocesseur qui gere la puissance 

delivree par les deux moteurs (Ml, M2) . 

6. Aspirateur selon Tune quelconque des revendications 3 a 5, 
caracterise par le fait que le bouton (31) comporte un corps cylindrique 
(33) dans lequel est menage un canal coude (36) debouchant d'une part 

35 sur la face arriere dudit bouton (31) et sur un c6te de sa peripherie, ce 
corps (33) etant destine a loger dans une cavite cylindrique (37) menagee 
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dans le bati (1), le fond de cette cavite comportant un orifice (21) 
communiquant avec le collecteur (S), et la peripherie de cette cavite 
presentant deux orifices diametralement opposes dans lesquels 
debouchent respectivement le premier conduit (C) et le raccord (40) du 
5 conduit souple (41). 

7. Aspirateur selon la revendication 6 caracterise par le fait que 
les chemins de came (39a, 39b) sont formes a la peripherie du corps (33) 
et sont disposes dans des plans paralleles perpendiculaires a I'axe (32) du 
bouton (31). 

10 8. Aspirateur selon la revendication 7 caracterise par le fait que 

le premier chemin de came (39a) qui commande I'ouverture ou la 
fermeture du premier interrupteur (SI) presente deux protuberances (44, 
45) diametralement opposees, et le deuxieme chemin de came (39b) qui 
commande I'ouverture ou la fermeture du deuxieme interrupteur (S2) 

15 comporte une seule protuberance (46). 

9. Aspirateur selon la revendication 8 caracterise" par le fait que 
la protuberance (46) du deuxieme chemin de came (39a) et les 
protuberances (44, 45) du premier chemin de came (39a) sont disposees 
dans un plan contenant I'axe de rotation (23) du bouton (31). 

20 10. Aspirateur selon la revendication 9 caracterise par le fait 

que les deux interrupteurs (SI, S2) sont dans des regions radialement 
opposees de la cavite (37) dans laquelle loge le bouton (31). 

11. Aspirateur selon I'une des revendications 9 ou 10 
caracterise par le fait que les protuberances (44, 45, 46) sont disposees 

25 dans le plan de symetrie du canal coude (36) 
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